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EW8系列智能型空⽓断路器(以下简称断路器)，适⽤于交流50H2，额定电压⾄660V(690V)及以下额定电
流400A-6300A的配电⽹络中，⽤来分配电能和保护线路及电源设备免受过载、⽋电压、短路、单相接地等故
障的危害。断路器具有智能化保护功能，选择性保护精确，能提⾼供电可靠性，避免不必要的停电。同时带有
开放式通讯接⼝，可进⾏四遥，以满⾜集制中⼼和⾃动化系统的要求。

断路器在海拔2000⽶时脉冲耐压8000V(不同海拔按标准修正，最多不超过12000V)。该断路器不带智能
脱扣器及传感器可作隔离器⽤，标⽰为-/断路器符合GB14048.2《低压开关设备和控制设备�低压断路器》和
EC947-2《低压开关设备和控制设备�断路器》等标准。

2.型号含义及分类

2.1型号及含义

2.2分类

2.2.1按安装⽅式分
�������a.固定式
�������b.抽屉式
2.2.2按极数分：三极、四极
2.2.3按操作⽅式分
�������a.电动操作
�������b.⼿动操作���(检修、维护⽤)
2.3脱扣器种类
�������智能控制器、⽋电压瞬时���(或延时)���脱扣器、分励脱扣器。
2.4智能控制器性能：
�������a.智能控制器分为：MIC5.0型���(通讯⽤)���、MIC3.0型���(普通智能型)���、MIC2.0型���(经济型)�；��
�������b.具有过载⻓延时反时限、短延时反时限、定时限、瞬时功能。可由⽤⼾⾃⾏设定组成
��������所需要的保护特性；
�������c.单相接地保护功能；
�������d.显⽰功能：整定电流显⽰、动作电流显⽰、各线电压主显⽰���(电压显⽰应在订货时提出)��；
�������e.报警功能：过载报警；
�������f.⾃检功能：过热⾃检、微机⾃诊断；
�������g.试验功能：试验控制器的动作特性。

极数(四极标以4，三极时不标)

断路器的壳架等级额定电流

设计序号

万能断路器

企业代号

E�� W� 8-

1. 产品概述
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4.技术数据与性能
4.1断路器的额定电流⻅表1 表1

4.2断路器的额定短路分断能⼒及短时耐受电流⻅表2，断路器⻜弧距离为“零”
��������(即断路器外⽆⻜弧) 表2

3.正常⼯作条件和安装条件
3.1�周围空⽓温度
上限值�不超过+40℃，下限值不低于-5℃，24h的平均值不超过+35；
注：下限值为-10℃或-25℃的⼯作条件，⽤⼾应与本公司申明。
上限值超过+40℃或下限值低于-10℃或-25℃的⼯作条件，⽤⼾应与本公司协商。

��������3.2�安装地点的海拔不超过2000m
��������3.3�⼤⽓条件

⼤⽓相对湿度在周围空⽓温度为+40℃时不超过50%，在较低温度下可以有效⾼的相对湿度，最湿⽉的⽉平
均最⼤相对湿度为90%，同时该⽉的⽉平均最低温度为+25℃，并考虑到因温度变化发⽣在产品表⾯上的凝露。
超过规定要求应与本公司协商。

3.4�防护等级：IP30
3.5�使⽤类别：A类或B类
3.6�安装类别
额定⼯作电压660V(�690V�)�的断路器以及⽋电压脱扣器，电源变压器初级线圈⽤于安装类别Ⅳ；辅助电路

及控制电路安装类别为Ⅲ.
3.7安装条件
断路器应按本说明书要求安装,断路器的垂直倾斜度不超过5°�(矿⽤断路器的倾斜度为不超过15°��)。

壳架等级额定电流lnm�A

2000
3200
4000
6300

额定电流In�A

(400)630、800、1000、1250、1600、2000
2000、2500、2900、3200
3200、3600、4000
4000、5000、6300
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SCS-600P

4、智能型过电流控制器保护性和功能
4.1�过电流控制器保护特性
4.1.1�控制器的整定值Ir(I/In)及误差⻅表4

4.1.2⻓延时过电流保护反时限动作特性1TL=(1.51r)2tL，其(1.05~2.0)lr1的动作时间⻅表5，其时间误差为
+15%,注:tL-⻓延时1.51r1的整定时间，TL-⻓延时的动作时间

4.1.3�短延时过电流保护特性短延时过电流保护为定时限，如要求低倍数为反时限时，其特性
按:12Ts=(8r1)ts，tS为⼀般延时设计时间，当过载电流>8lr1时，⾃动转换为定时限特性，其定时限特性⻅表
6。时限误差为+15%。

控制器⻓延时电流整定:按“清灯”键后，按“设定”键，直到⻓延时状态指⽰灯亮，显⽰⻓延时出⼚电流整
定值，⼀般为”In”，电流整定范围为� (0.4~1.0)� In,根据需要按“+”、“⼀”键增减，直到最接近的需要电流为⽌。
接着按⼀次“贮存”键，，贮存指⽰灯亮⼀次⼜熄灭，表⽰⻓延时电流整定值已存贮结束。

⻓延时时间整定:⻓延时电流整定结束后，再按⼀次“设定”键，⻓延时时间状态指⽰灯亮，显⽰⻓延时时
间出⼚值整定值，按�+”键，每按⼀次时间增加⼀倍，如时间过⻓、可再按“-”键，每按⼀次，时间减少⼀倍，直
到最接近需要的时间为⽌，接着按⼀次“贮存”键，购存指⽰灯亮⼀次⼜熄灭，表⽰⻓延时时间整定结束。负载
监控、短延时、瞬时、接地等保护动作值整定和动作时间⽅法同上，只是对应不同状态指⽰。接地时间整定在

“OFF”位置，表⽰故障状态，接地只报警不脱扣;瞬动整定在�OFF”位置，表⽰该保护取消。控制器在整定过程
中，⼀旦有故障状态则⾃动封锁功能，进⼊故障处理状态。

控制器各种保护参数，不得交叉设定。控制器保护优先级如下:⻓延时<短延时<瞬时。对⽤于重合闸的，
ILC2设定值⼩于ILC1，控制参数全部整定好后，再按⼀次“清灯”键，或断电复位⼀次，使控制器处于运⾏状
态。

智能控制器的应⽤
1、控制器整定

2、控制器实验
�������控制器参数设定后，在断路脂运⾏前，⽤⼾根据需要，可以对控制脂各种保护功能进⾏检查，控制隔试验有
脱扣/不脱扣选择，接“脱扣”键试验时，断路器分析，按“不脱扣”键试验，则不发脱扣器扣信号，断路器不分断。�
(注:L型产品仅有脱扣试验，按⼀下“试验”键，则控制器发出瞬动信号，断路器分断。
� � � � 过载试验，按“设定健⾄⻓延时状态，查看过载整定值然后⾄其他电流状态，按“+”、“-”键，调整电流到.>�
1.3Ir1电流时，按⼀下试验键即可进⼊过载试验状态，控制器按反时限规律延时动作，并指⽰故障类别和试验
状态。其他特性试验类同，过验结束后技⼀下“清灯”键进⼊正常动⾏状态，同时必须按⼀下红⾊的机械“复位”
按钮，⽅可闭合断路照。
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3、控制器其他使⽤规则
      控制器在整定、检查状态，1min内不按键，则⾃动清键进⼊运⾏状态，同时⼀旦出现故障，则⾃动封锁
键功能，进⼊故障处理状态。a、设定检查
�������控制器“清灯”后，在⽆故障情况下，连续按动“设定”键，循环指⽰各种状态和对应的设定电流和时间值，检
查好后请技⼀下“清灯”键�(1min内不按健⾃动进⼊正常运⾏状态》

b、电⽹运⾏电流和电压检查
����������控制器“清灯”后，在⽆故障情况下，连续按“选择1”�("选择”)键，循坏指⽰各相运⾏电流值和接地电流值，
正常显⽰最⼤相电流，连续按“选择2”键，循环指⽰各线电压，正常显⽰最⼤线电压。���������
����������控制器“清灯”后，按⼀下“故障检查”键，则显⽰上⼀次故障状态和故障电流，试验或故障脱扣后，按“选择
1”�(”选择”)键可循环显⽰试验或故障的电流或时间值。试验状态不记忆。

iMC2型或iMC3型控制器
1-复位按钮。断路器脱扣后如果要再次闭合，需将复位按钮按⼀下，否则断路

器不能闭合。
2-电流(电压)、时间显⽰:�能显⽰电流(电压)�或时间值
3“- 选择”键。正常运⾏状态能循环显⽰各项电流(电压)� 值，故障状态或故障

检查状态能循环显⽰故障电流或时间值。
4-LED发光指⽰，能指⽰各种状态及类别。
5“- 清灯”键，控制器整定、试验故障后或断路器闭合前必须按⼀下此键，使脱

扣器处于正常运⾏状态。
6“- 设定”键。检查或设定各种保护特性电流或时间⽤。按此键可循环指⽰各

状态
7·“故障检查”键。在控制器“清灯”后，按此键能显⽰和指⽰上次故障的状态

和故障电流或时间值。故障电流或时间通过按“选择”键来循环检查
8“- 脱扣”“不脱扣”键。做实验功能时⽤
9“- 贮存”、“⼗”、”“-”键。整定电流或时⻅⽤。
Ir4-接地保护电流整定值
Ir1-⻓延时电流整定值
lr2-短延时电流整定值
lr3-瞬时电流整定值
tG-接地保护时间整定值
tL-⻓延时时间整定值

��������ts-短延时时间整定值
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iMC1控制器
1、复位按
断路器故障、试验脱扣后将此按钮按下，⽅可再次闭合断路器。
2、负载显⽰
显⽰过载⻓延时电流
3、⻓延时、短延时、瞬时、接地保护电流整定旋钮按旋钮上刻度值来整定各保护的电流。
4、故障显⽰灯
指⽰故障类别。
5、⻓延时过载保护时间整定键拨动开关位置调整时间
6、短延时保护时间整定键拨动开关位置调整时间
7、接地故障保护时间整定键拨动开关位置调整时间。
8、清灯键
控制器整定、试验、故障后必须按此键，使控制器进⼊正常运⾏状态
9、故障检查键
�������断路器故障跳闸后按此键，可指⽰故障跳闸的原因。断电后仍具有故障记忆功能.
10、试验键
�������此键检查控制器与断路器的配合完好情况。

iMC1设置⽅法:
1.⻓延时设定
a.旋转Ir1�开关整定电流�(0.4~1)�In;
b.拨动<tL>键整定时间为30s、60s、120s、240s;
c.如lr1开关旋转⾄OFF位置表⽰退出此功能。
2.短延时设定
a旋转Ir2开关整定电流从�(3~10)�In;
b.拨动<ts>键整定时间为0.2s、0.4s;
c.如lr2开关旋转⾄OFF位置表⽰退出些功能
3.瞬时设定
a.旋转Ir3开关整定电流从�(3~10)�In或(10~20)�In或�(7~14)In;
b.如lr3开关旋转⾄OFF位置表⽰退出此功能
4.接地故障保护设定
a.旋转Ir4开关整定电流从�(0.2~0.88)n;
b.拨动<tG>键整定时间为0.2s、0.4s、0.6s、0.8s;
c.如lr4开关旋转⾄OFF位置表⽰退出此功能。

��������5.控制器进⼊运⾏状态
��������控制器参数全部调整结束按<清灯>键
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⽤⼾订货时应在所选配置的“⼝ ”内打 ，在“ — ”填写型号规格等数据。“ ”

EW8系列智能型空⽓断路器选型表
订货规范

订货单位:���������������������������������������订货⽇期:������������������������������������订货数量:�����������������������������������交货⽇期:

型号

智

能

控

制

器

iMC1

□ L2 ⻓延时、瞬时(3~10）ln

□

□

□ L3

□ L4

□L2/F
□L3/F

释能（合闸）
电磁铁

□AC220V □AC380V DC220V DC110V

机械联锁 ⽔平联锁 垂直联锁 ���⻔联锁

连接

备注

固定式
抽屉式

三极
四极

In=��������������AEW8-2000[Ⅰ]框
EW8-3200[Ⅱ]框
EW8-3200[Ⅲ]框

额定电流
额定电压 AC380(400)V

⻓延时、短延时(3~10)In
瞬时(10~20)InⅠ[ 框](7~14)In[II]�框

⻓延时、短延时(3~10)In
瞬时(10~20)In[Ⅰ框](7~14)In[II]�框
单相接地故障保护
⻓延时、瞬时(3~10）ln预报警

⻓延时、短延时(3~10)In瞬时(10~20)In预报警

□ □

□□□

1、MCR接通分断和模拟脱扣

2、预报警⾃诊断、CCR脱扣

报警⽤信号单元

1、负载光柱指⽰
2、MCU运⾏监视
3、故障状态指⽰
4、故障记忆
5、瞬动试验功能

□

□

⽤⼾单位 订货台数 订货⽇斯

EW8-3200[Ⅳ]框 AC660(690)V

型号
（"F"表⽰
发电机保护）

基本功能 可增选 附加功能
或附件

□ M ⻓延时、短延时、瞬时、单相接地故障保护
□1、负载监控□⽅式⼀
□2、电压表□⽅式⼆
□3、MCR接通分断和模拟脱扣

4、预报警⾃诊断、CCR脱扣
报警⽤信号单元

□□M/F ⻓延时、短延时、瞬时、预报警

□ H
□ MCR接通分断和模拟脱扣
□ RS485/232转换器
 电源变压器
□-220V
□-220V□H/F

□-380V
□-110V

1、各种状态指⽰
����和数值显⽰;
2、电流表
3、故障记忆
4、热记忆
5、试验

DP模块□

1、⻓延时、短延时、瞬时、负载监控;
2、单相接地故障保护;
3各种状态指⽰和数值显⽰
4、电流表;5、电压表;6、故障记忆;7、热记忆;
8、试验;9、RS485串⾏接⼝;10、报警故障状态

⽋电压脱扣器
□AC220V AC380V

⽋压瞬时脱扣器
⽋压延时脱扣器 3s 5s

□

□
□ □ □1s□

控制器电源 □AC220V □AC380V □ DC110 DC220□

分励脱扣器 □AC220V AC380V DC220V□ □ □DC110V

电动操作机构 □AC220V AC380V DC220V□ □ □DC110V

断开位置钥匙锁

⻔框
外接式单相接地互感器 差值型（⽮量和）������������地电流型

⽔平连接 垂直连接

□ □

□□

附

件

□

□

□

□

□

□

□

□

□

注:1)如⽤⼾选⽤控制器可增选附加功能或附件，需另⾏增加费⽤。
2)iMC1控制器的⻓延时整定值为In的10%每档递减。
3)⽤⼾选择iMC3控制器时，请注明是基于何种通讯协议:
①专⽤通讯协议�②2DP协议�③MODEBUS协议

iMC2

iMC3
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